Mouvements sur une table à palets autoporteurs

Objectifs : 

Etude qualitative de deux mouvements : le mouvement circulaire uniforme et le mouvement rectiligne uniforme.

Utilisation heuristique du principe de l’inertie.

Acquisitions préliminaires

Réalisation d’un fichier vidéo.

Mouvement étudié
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Nous étudions le mouvement d’un palet autoporteur attaché par un fil inextensible à un point fixe. Après un mouvement de rotation, le fil est sectionné.

Exploitation du fichier vidéo par « regavi »

Ce logiciel permet une acquisition des trois variables (x,y,t)
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Mode opératoire
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1 Ouverture du fichier
2 Taille de fimage

3 Eshelle (choisir arthonorme)
4Trace (points visibles ou pas)
5 Choix de Torigine

6 Détut de acquisition




Remarques :

· l’échelle est constituée par la partie horizontale d’une équerre de 0,14 m placée en haut à droite de l’écran.  

· l’origine des axes est l’axe de rotation

· sélectionner 1 point toutes les 3 images (avancer avec la 4ème flèche)

· après la coupure du fil, sélectionner 1 point toutes les 2 images.

L’acquisition terminée, cliquer sur l’icône « envoi de données vers régressi »

Cliquer sur « nouveau fichier » puis OK.

Pour le confort d’exploitation, choisir une échelle manuelle adaptée. 
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Exploitation

· Avant la coupure du fil

· Décrire le mouvement : trajectoire, vitesse.

· Montrer que le mouvement ne peut pas être rectiligne uniforme.

· Après la coupure

· Décrire le mouvement.

· Démontrer l’affirmation avancée.
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